
ผลงานวิจัย

ระดับผลงาน : OWNED ELITEPRIV8 by https://t.me/fuuueuee
รหัสผลงาน : 641005000021
ชื่อผลงาน : ระบบควบคุมสายพานลาเลียงอัตโนมัติโดยการประยุกต์ใช้ตรรกศาสตร์คลุมเครือ
ชื่อวารสาร/
ชื่อการประชุม : ประชุมวิชาการ งานวิจัย และพัมนาเชิงประยุกต์ ครั้งที่ 12

อาจารย์ที่เข้าร่วม : ผศ.ดร.ชัยยพล ธงชัยสุรัชต์กูล
นักศึกษาที่เข้าร่วม : นายวีระพล ศรีเมือง
วันที่ตีพิมพ์/นำเสนอ : 26/05/2563 - 27/05/2563
ฉบับที่ :
เล่มที่ :
ค่าน้ำหนัก : 0.20


